1 Версия прошивки 0.20
Дата выпуска 2018.02.28

1.1 Новые функции
Передача сообщений мониторинга по протоколу EGTS на основной сервер.
Передача сообщений мониторинга на дополнительный сервер.

Группирование сообщений мониторинга во время передачи для сокращения трафика.

Автоматическая связь с сервером WEB-конфигурации.
1.2 Исправление ошибок

Исправлена ошибка отсутствия автоматического перезапуска после обновления прошивки через WEB.
Добавлена передача серийного номера сообщения в протоколе SatLite.
1.3 Описание функций

1.3.1 Передача сообщений мониторинга по протоколу EGTS на основной сервер
Трекер может быть настроен для передачи сообщений на основной сервер как по протоколу SatLite4 так и по протоколу EGTS.
Для настройки функции в команде AT+SMSD добавлен параметр <тип протокола>:
AT+SMSD=<пароль>,<адрес сервера>,<порт сервера>,<тип протокола>

тип протокола – может принимать значения:

SLT – передача на основной сервер по протоколу SatLite
EGTS – передача на основной сервер по протоколу EGTS
1.3.2 Передача сообщений мониторинга на дополнительный сервер

Трекер может быть настроен для передачи сообщений на дополнительный сервер как по протоколу SatLite так и по протоколу EGTS.
Передача на дополнительный сервер производится без прерывания передачи сообщений на основной сервер.

Передача на дополнительный сервер и на основной сервер могут производиться по разным протоколам независимо.

Для настройки функции добавлена команда:
AT+SASD=<пароль>,<адрес сервера>,<порт сервера>,<тип протокола>
тип протокола – может принимать значения:

Off – передача на дополнительный сервер отключена
SLT – передача на дополнительный сервер по протоколу SatLite
EGTS – передача на дополнительный сервер по протоколу EGTS
Внимание! В интервалы времени, когда функция передачи на дополнительный сервер отключена, сообщения для дополнительного сервера не накапливаются и не могут быть в последствии переданы.
1.3.3 Группирование сообщений мониторинга во время передачи для сокращения трафика
Функция позволяет отправлять несколько сообщений на сервер, объединяя их в один пакет длиной до 1500 байт. Что позволяет сократить трафик, уменьшая количество служебных TCP-IP данных для передачи каждого сообщения.

Для настройки функции добавлена команда:
AT+SSPR=<задержка WEB-конфигуратора>,<задержка основного сервера>,<задержка дополнительного сервера>
задержка основного сервера и задержка дополнительного сервера – могут принимать значения N от 0 до 17280. Задержка равна N*10 секунд. Данные значения определяют, как долго трекер может откладывать отправку сообщения после его генерации для накопления нескольких сообщений в пакете. Очередной пакет отправляется на сервер при наступлении любого из событий:
истекло время задержки сообщения

собран пакет максимально возможной длины

сгенерировано высокоприоритетное сообщение

1.3.4 Автоматическая связь с сервером WEB-конфигурации
Функция позволяет установить периодичность проверки необходимости связи трекера с  сервером WEB-конфигурации компании «Спутниковые решения». 

Для настройки функции в команде AT+SSPR имеется параметр задержка WEB-конфигуратора. Параметр может принимать значения от 0 до 17280 минут. 

Если выбрано значение 0, трекер не производит проверку и может выходить на связь с сервером WEB-конфигурации только по запросу пользователя.

Значения отличные от 0 позволяют определить баланс между оперативностью связи для изменения настроек и трафиком.
Внимание! Для обеспечения безопасности доступа при использовании автоматической связи трекера с сервером WEB-конфигурации рекомендуется установить пользовательский пароль повышенной сложности.
1.3.5 Взаимодействие трекера по протоколу EGTS

1.3.5.1 Авторизация
В процессе установления связи трекер сообщает серверу свои данные в подзаписи EGTS_SR_TERM_IDENTITY сервиса EGTS_AUTH_SERVICE.
В поле TID передается серийный номер трекера.

В поле IMEI передается IMEI GSM модема.
В ответ на запрос сервер ожидает подтверждения приема пакета и подтверждения обработки запроса авторизации.

1.3.5.2 Передача сообщений мониторинга

Для передачи данных мониторинга используются подзаписи EGTS_SR_POS_DATA, EGTS_SR_STATE_DATA и EGTS_SR_AD_SENSORS_DATA сервиса EGTS_TELEDATA_SERVICE.

Подзапись EGTS_SR_POS_DATA передает:

время

широту

долготу

скорость

азимут
высоту над уровнем моря





(опционально)
состояние зажигания (бит 0 поля DIN)



(опционально)
состояние дискретного входа (бит 1 поля DIN)


(опционально)
состояние движения (поле MV)




(опционально)
Подзапись EGTS_SR_STATE_DATA передает:

напряжение внешнего питания (поле MPSV)


(опционально)
напряжение аккумулятора трекера (поле IBV)


(опционально)
Подзапись EGTS_SR_AD_SENSORS_DATA передает:

напряжение аналогового входа (поле ANS[0])


(опционально)
значение частотного или счетного входа (поле ANS[1])
(опционально)
показания 2х термодатчиков 1-wire (поля ANS[2] ANS[3])
(опционально)
показания 2х ДУТ (поля ANS[4] ANS[5])



(опционально)
температура 2х ДУТ (поля ANS[6] ANS[7])


(опционально)
Все опциональные значения передаются, только если они настроены в командах AT+MSG1 и AT+MSG2.
2 Версия прошивки 0.22

Дата выпуска 2018.03.05

Исправление ошибок

3 Версия прошивки 0.24
Дата выпуска 2018.04.23
3.1 Новые функции

Добавлена реализация сбора данных 2го частотного входа для ревизии плат с аппаратной поддержкой 2го частотного входа через контакт интерфейса RS485.
4 Версия прошивки 0.25
Дата выпуска 2018.05.10

4.1 Новые функции

Добавлена возможность работы в роуминге и реализован алгоритм оптимизации трафика в роуминге.

Для работы в роуминге предусмотрены дополнительные параметры минимального и максимального интервалов времени для генерации данных в активном режиме и режиме стоянки.
Кроме того, для работы в роуминге предусмотрены дополнительные параметры для группирования сообщений мониторинга во время передачи.
Добавлена функция определения угла наклона объекта по данным акселерометра.

Версия прошивки 0.27
Дата выпуска 2018.08.16
4.2 Новые функции

4.2.1 Поддержка iButton

Добавлена функция чтения идентификаторов ключей по 1-Wire.

Функция чтения идентификаторов ключей по 1-Wire может быть активирована как самостоятельно, так и одновременно с функцией чтения температуры датчиков по 1-Wire.
4.2.1.1 Включение функции

Для активации функции необходимо настроить генерацию сообщения с идентификатором ключа iButton или генерацию сообщения со временем ключа iButton через команду AT+MGS1.

Функция проверяет шину 1-Wire и при появлении на ней устройства с любым идентификатором (не только DS1990 с Family-code 1) отправляет сообщение на сервер. 
Внимание! При одновременном включении функции чтения идентификаторов ключей и функции чтения температуры датчиков по 1-Wire, важно зарегистрировать идентификаторы все датчиков командой AT+TSID. В противном случае незарегистрированный датчик будет распознан как iButton.
4.2.1.2 Алгоритм посылки информации об iButton на сервер
Функция может работать в одном из следующих режимов:
CARD – при обнаружении iButton блок генерирует внеочередное сообщение на сервер с идентификатором карты и/или временем прикладывания. Далее, до тех пор, пока iButton виден на шине, в очередных сообщениях на сервер данные повторяются. При пропадании связи с iButton данные перестают передаваться.
KEY – при обнаружении iButton блок генерирует внеочередное сообщение на сервер с идентификатором карты и/или временем прикладывания. Далее данные повторяются до тех пор, пока блок не будет перезапущен или не будет приложен другой iButton.

Для настройки режима добавлена команда AT+IBTN.

4.2.2 Новый алгоритм индикации внешних датчиков

Реализованы следующие режимы индикации работы внешних датчиков (красный светодиод)

	Режим
	Состояние

	Не горит
	Датчики не используются

	Горит постоянно
	Все датчики на связи и передают правильные значения.

	3 коротких вспышки 
	От какого-либо из датчиков приходит ответ с данными вне рабочего диапазона.

	2 коротких вспышки
	Приходит плохой ответ от какого-либо из датчиков (коллизия или ошибка на шине).

	1 короткая вспышка
	Нет ответа от какого-либо из датчиков (обрыв).

	Мигание: ½ секунды горит,

½ секунды не горит
	Обнаружен iButton


При одновременном возникновении различных состояний у нескольких датчиков, более высокий приоритет имеет режим, расположенный ниже в таблице.

4.2.3 Добавлена возможность настройки периода работы в режиме глубокого сна
Блок входит в режим глубокого сна, если он запитан от бортовой сети с критически низким уровнем (сильный разряд АКБ ТС во время длительной стоянки) или если питание от бортовой сети отключено и блок работает от внутреннего АКБ. 

Находясь в режиме глубокого сна блок периодически просыпается для кратковременного сбора данных и установления связи с сервером.

До версии 0.27 был задан постоянный период 2 ч.

В версии 0.27 период для разных ситуаций может быть настроен.
Для настройки функции добавлена команда:

AT+BPWR=<период 1>,<резерв>,<период 3>
период 1 – определяет периодичность пробуждения при работе от бортовой сети с критически низким уровнем или от внутреннего АКБ с нормальным зарядом. Параметр может принимать значения N от 0 до 255. Период равен N*10 минут. Значение по умолчанию – 12 (2 ч.). 0 – не просыпаться.

период 3 – определяет периодичность пробуждения при работе от внутреннего АКБ с критически низким уровнем. Параметр может принимать значения N от 0 до 255. Период равен N*60 минут. Значение по умолчанию – 0. 0 – не просыпаться.

4.3 Исправления ошибок

Исправлена ошибка некорректной передачи значения счетного входа (появилась в версии 0.25).

Исправлена ошибка зависания связи по GSM/GPRS.

5 Версия прошивки 0.28
Дата выпуска 2018.10.25
5.1 Исправления ошибок

Исправлена ошибка зависания блока при взаимодействии с дефектным датчиком DS18B20. 

Дефект датчика проявляется в том, что после посылки блоком команд в шину 1-Wire, дефектный датчик «занимает шину» (притягивает линию данных к земле) и остается в таком состоянии бесконечно долго (напряжение на шине 1-1.5В).

Подобное поведение датчика приводило к зависанию блока с версиями прошивок до 0.28.

В версии прошивки 0.28 ошибка зависания устранена. Однако наличие на шине  дефектного датчика по-прежнему может приводить к сбоям: невозможно при сканировании определить все датчики, подключенные к шине; невозможно при чтении температуры получить данные от всех датчиков, подключенных к шине. 
6 Версия прошивки 0.29
Дата выпуска 2018.11.09
6.1 Новые функции

Добавлена поддержка беспроводной связи по Bluetooth между блоком и персональным компьютером для настройки и диагностики через программу конфигурации. 
7 Версия прошивки 0.30 бета
Дата выпуска 2018.11.20
7.1 Исправления ошибок

Модернизирован алгоритм аварийного перезапуска модема при невозможности установления связи с серверами. 

Перезапуск модема производится, если в течение 15 мин блок не может установить связь ни с одним из Интернет серверов (телематическим или служебным).

8 Версия прошивки 0.31
Дата выпуска 2018.11.30
8.1 Новые функции

8.1.1 Функция второго универсального входа вместо шины 1-Wire
Функция позволяет использовать входа блока 1-Wire в качестве второго универсального входа.

Для включения функции используется команда AT+C1WR
AT+C1WR=<пароль>,<режим входа>

режим входа – может принимать значения:

1WIRE – вход используется для связи с внешними датчиками по протоколу 1-Wire
INP2 – вход используется в качестве 2го универсального входа
После включения функции 2го универсального входа сбор данных по протоколу 1-Wire прекращается!
Второй универсальный вход одновременно может поддерживать функции:

дискретного входа, 
счетного входа, 
частотного входа, 
входа тревожной кнопки, 
входа зажигания. 
Активный уровень для 2го дискретного входа, входа тревожной кнопки и входа зажигания – замыкание на землю (потенциал на входе не выше 1.3 В). 
Вход рекомендуется использовать для сопряжения с выходами датчиков типа «открытый коллектор» или «сухой контакт».  
Запрещается подавать на вход напряжение выше 5В!
В случае если напряжение на выходе датчика может превышать значение 5В, рекомендуется включать между выходом датчика и входом блока защитный диод (кремниевый или диод Шотки) анодом к входу блока.

После включения функции 2го входа, для настройки сбора данных 2го дискретного входа, 2го счетного входа, 2го частотного входа используется команда AT+MSG1. 

Для настройки входа зажигания используется команда AT+SPWR.

AT+SPWR=<пароль>,<тип сети>,<определение зажигания>
определение зажигания – может принимать значения:

0 – по напряжению питания блока

1 – по напряжению аналогового входа

2 – по напряжению универсального входа 2 (зажигание включено при замыкании входа на землю).
Для настройки входа тревожной кнопки используется команда AT+CALM.

AT+CALM=<пароль>,<действие>,<номер>,<вход тревожной кнопки>
вход тревожной кнопки – может принимать значения:

INP1 – тревожная кнопка подключена к 1му универсальному входу (активный уровень - плюс)

INP2 – тревожная кнопка подключена ко 2му универсальному входу (активный уровень - земля)
8.1.2 Функция настройки фильтра угла возвышения GNSS

Функция позволяет изменить настройку фильтра угла возвышения GNSS приемника.

Для настройки функции используется команда AT+GNSS
AT+GNSS=<пароль>,<порог угла возвышения>

порог угла возвышения – минимальный угол в градусах, ниже которого спутники исключаются из решения.
Диапазон значений параметра порог угла возвышения: -1..60. Значение по-умолчанию: -1.
При выборе значения -1 настройка GNSS приемника не производится и в нем остается заводская настройка.

8.2 Исправления ошибок

Оптимизирован алгоритм удаленного обновления прошивок для автоматического «докачивания» файла после длительного пропадания связи или перезапуска блока.

9 Версия прошивки 0.32
9.1 Исправления ошибок

Устранена ошибка входа в режим глубокого энергосбережения при наличии USB связи с ПК.

10 Версия прошивки 0.40
Дата выпуска 2019.03.07
10.1 Новые функции
10.1.1 Поддержка датчика температуры DS1921G
Датчик температуры DS1921G по шине 1-Wire может быть использован наравне с DS18B20.
10.1.2 Поддержка голосовой связи через Bluetooth гарнитуру

???

10.1.3 Поддержка связи с беспроводными (BLE) ДУТ «Эскорт»

Функция доступна на блоках оборудованных модулем BLE связи.

10.1.4 Функция одометра по данным GNSS
Функция позволяет определять с высокой точностью пробег ТС независимо от частоты передачи данных на сервер мониторинга.

10.1.5 Оптимизация прорисовки трека
Оптимизированный алгоритм прорисовки трека позволяет повысить качество визуализации трека в системах мониторинга и в тоже время минимизировать количество требуемых сообщений. 

Алгоритм позволяет одинаково четко отследить изменения траектории, как в случае резких поворотов, так и в случае плавных или незначительных изменений траектории.
Добавлен ряд новых событий, по которым может происходить генерация сообщений:


- превышение заданного порога скорости,


- начало стоянки (переход из состояния остановки по времени или зажиганию),


- сообщения в режиме энергосбережения.

10.1.6 Оптимизация работы в режиме энергосбережения

Режим энергосбережения используется при работе трекера от резервной (внутренней)  АКБ или от бортовой АКБ ТС с низким остаточным зарядом. 
Режим энергосбережения позволяет за счет периодического засыпания продлить общее время работы в зависимости от настроек до нескольких суток.

Добавлен ряд новых сценариев энергосбережения:


- не засыпать (до сильного разряда внутренней АКБ)


- засыпать и просыпаться периодически

- засыпать и просыпаться периодически, а также при срабатывании датчика движения

- засыпать и просыпаться периодически, а также при срабатывании датчика движения или датчика наклона

10.2 Исправления ошибок

Исправлена ошибка некорректной передачи CELL ID.
Исправлена ошибка недостаточного для определения местоположения времени работы при периодическом пробуждении в режиме энергосбережения.

Исправлена ошибка нарушения периодичности пробуждении в режиме энергосбережения.

Сделаны доработки для сокращения времени запуска трекера после полного выключения питания или при выходе из режима энергосбережения.
11 Версия прошивки 0.41
Дата выпуска 2019.03.13
11.1 Исправления ошибок

Исправлена ошибка передачи ненулевой скорости во время остановки и стоянки.

Доработан алгоритм включения модема при глубоком разряде встроенной АКБ .

Добавлена команда разрешения работы Bluetooth.
12 Версия прошивки 0.42
Дата выпуска 2019.03.14
12.1 Исправления ошибок

Исправлена ошибка “залипания” недействительных координат (после реального пропадания местоположения).

